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Attempts have been unsuccessful to locate an English abstract of DE963849. This patent 
appears to show a prosthetic walking system. 
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Es ist bekannt, aus etnem elastischen Werkstaff 
bestehende Hohlpuppen mit einem einzigen, sich in 
Rumpf und Glieder erstreckendbn bieg-samen Draht- 
gerippe z« versehen, so daB derartige Puppen zur 

5 Nachahmung von Bewegungen lebendex Vorbildter 
geeignet sind. Das Einberten emstuckiger Draht- 
gerippe hat sach jedoch sowohl bei der Fertigung 
der Hohlpuppen als aiuch bei der Bemutzung der- 
selben als -nachteitig erwiesen, da (lurch mehrf aches 

10 Abbiegen der gleichen Drahtabschoitte diese in der 
Regel zu B-rach gehen. Zur Erlekhterung des Ein- 
legens dieser einstuckigen Drahtgerippe ist ver- 
sucht wtffdert, diese aus mehreren Teiistucken zu 



erstallea, die dtorch Verbiodtangsmittel, z. B. Drabt- 
schlaufen od. djgl., in komplizierter Wease mitein- 15 
ander verbnnden sind. Weiterhin ist es bekannt, 
an den Befestigwngsstellen der m bewegenden 
Gliedanafien init (Jem Rumpf an Jewefls einem der 
Teile Ansatze vorzusehen, d£e beim Zusammenbau 
in Hohlraume dies anderen Teiles druckknopfaxtig do 
eindringen und vom Werkstoff des selben unter Zwi- 
schenfugrumg einer Scheibe hinterfaBt werden. Bei 
der Verwendung dieser Aittsfuhrungen zeigte sich 
jedoch, daB durch Erlahmen der Elastkitat des 
Werkstofles der Pmppe eine einwandf reie Halterang a$ 
der Glieder am Rumpf nicht zax erzielen war. 
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Die Erfindung hat sich die Schaffung einer 
sicheren und dauerhafben Verbindung der Ernzei- 
teile von Buppen unter Verweac&mg von -in den 
Gliedeni aitgeordneten Drahteinlagen zaur Aufgabe 
5 gesetzt, bei der neben einer naturlich wirkenden, 
geknkigen Ausbildung der Glieder ein Abbrechen 
von Drahteinlagestucken vollkornmen vermieden 

ist. . 
ErfmdlungsgemaB wtrd dies dadmrch erreicbt, 

1C dafi die in den Puppengliedern angeordneten Draht- 
einlagen an ibrem rampfsekigen Ende eine ein an 
sich bekanotes pilzformiges Gliederverbindnngs- 
mittel nmschlieBende Scblaufe bilden nod dafi die 
die Hande und FuBe versteifende Drahteinlage fur 

i 5 jeden Finger und jede Zehe nut ak einfache, in 
einem auch die freien Enden der Gliederverstei- 
taigsdrahte anfnehmenden Verbindungsstuck zu- 
sammengefiihrte Drahte ansgebildet sind. Nach der 
Erfindung bestehen die Drahteinlagen aus vorzugs- 

20 weise einem an der Hand bzw r am Fufl beginnenfen 
Drahtteil, das jeweils durch den Arm bzw. den 
hindurchgefubrt und nach Bildung der ScWaaife 
an* Hand bzw. zmm F<ufi znirnckgeleitet ist Beun 
Zusammenbau der Gliedfer -und des Riimpfes kommt 

a 5 der schlaufenformig ausgebildete Teil der Draht- 
einlage der Glieder hinter der pilzformigen Er- 
weitenung des dnuckknopfartigen Gliederverbin- 
dungsmittels zu liegen, ergibt dadurch eine sichere 
Halteimng der Gliedfcr am Rumpf und eriaubt 

3 o nahezu naturgetreue Schwenkbewegungen der 
Glieder der Puppe. Als zweckmaBig hat sich die 
zusatzliche Anordnung eitier Scheibe zwischen dem 
eingezogenen Gliederwerkstoff nnd der vorzugs- 
weise kreisformigen Scblaufe der Drahteinlage er- 

35 wiesen. Die so befestigten Glieder werden in be- 
sonders vorteilhafter Weise durch die in der 
Schlaufe bei der Befestigung der Glieder am 
Rumpf auffcretenden Spannungen 10 lhrer em- 
gestellten Lage gehalten. 

40 Zur Erzielung natnurgetrauer Bewegmngen. der 
Finger nnd Zehen laufen die Hand- bzw. FuBenden 
der Drahteinlagen in vorzugs weise fimf Drahtemten 
ans, die bis in die Finger bzw. Zehen riirieinreichen. 
Die rumpfseitigen Enden dieser Drabtenden greifen 

♦5 dabei in ein Verbindungsstuck ein, m dem gleicfc- 
zejfcig die Enden der die Schlaufe bildenden Draht- 
einlagen eingefuhrt smi Als Werkstoff des Ver- 
binduogsstuckes hat sich ein leicht formbares 
Metall, z. B. Bki, als besonders vortedhaft er- 

50 wiesen. Zur Halteming dter Drahte im Verbindwngs- 
stuek wird das Verbindungsstnck zasammen- 

^N^weiterer Erfindung ist vorgesehen, dafl die 
Drahteinlagen der Finger bzw Zehen tech die 

55- Finger- bzw. Zdienspitzen hindurchgefuhrt und 
derart nmgebogen sin<£ dafi ihre Enden die Fmger- 
bzw FuBnagel bildfea. Die Drahteinlagen ergeben 
dadurch eine besonders widerstandsfahige Amsbil- 
dung der Finger bzw. Zehen. ,. . , 

6o In den Zdchnungen ist ein Ausfufamngsbeispiel 
nach der Erfindung dargestellt. Es zeigt 

Fig. i einen Puppenann, teilweise im Schnitt, 
und seine Befestigung, 



Fig. 2 eine Seitenansicht des Buppenarmes nach 
Fig. I, teilweise im Schnitt, 6 5 

Fig. 3 ein Puppenbein, teilweise im Schnitt, und 
seine Befestigung nnd ^ n t _ 

Fig. 4 einen Schnitt durch einen Fufl der Puppe 
nach Fig. 3. 

Die Fig. 1 bis 4 veranschaailichen die Arme 12 70 
und die Beine.20 der Puppe und ibre Befestigung 
mittels der pilzformigen Ansatze 3 Dzw - 4 ^ 
Rumpf i. Wie die Fig. 1 und 2 zeigen, ist der Arm 12 
der Puppe hohl ausgebildet nind besitzt rumpf seitig 
eine Eimiehung 13, welche hinter die ringformige 75 
Scheibe 7 greift, die <um den Stieltedl 5 des pilz- 
formigen Ansatzes 3 hemimgreift. Im Inneren dtes 
Armes 12 liegt eiine Drahteinlage 14, numpf- 
seitig als Schlaufe 15 ausgebildet ist aind den pilz- 
formigen Ansatz3 umfaBt Die beidfen Enden 28 80 
der Drahteinlage 14 vereinigen sich in einem im 
Unterarm befindhchen Verbindamgsstikk 16, das 
vorsugsweise ams einem weichen Metall, z. B. aus 
Blei, besteht «nd die Enden 28 der Drahteinlage 14 
nmschUeBt. Das Verbindungsstuck 16 dtent gleich- 85 
zeitig der Befestigung der in die funf Finger 18 
amslanfendten Drahteinlagen 17. Die Enden der 
Drahteinlagen 17 stoBen durch die Fingerspitzen 
hindhirch und sind atiBen derart nmgebogen, dafi 
sie die Fingernagel 19 der Finger 18 bilden. 90 

Die Fig. 3 veranschaulicht die Befestigung des 
Beines 20 am Rumpf 1 der Puppe «nd die Ausbil- 
dung der Drahteinlagen. Wie bei dem Arm 12 1st 
das rumpfseitige Ende des Beines 20 nach innen 
eingezogen und liegt mit der Einziehung 23 hinter 95 
der ringartigen Scheibe8, die aim den Stietol6 des 
pilzformigen Ansatzes 4 herumgreift. Die Ein- 
ziehung23 liegt zwischen der Ringscheibe 8 and 
dem Rumpf 1. Auf der anderen Seite der Ring- 
scheibe 8 liegt die Drahtsch4aiife 21 der Draht- 100 
einlage 22 des Beines 20 urn den pilzformigen An- 
satz 4 heruim. Wie beim Arm sind die Enden 29 
der Drahteinlage durch ein Verbindungsstuck 24 zu- 
sammengehalten, welches gleichzeitig der Halte- 
rong der Drahteinlagen 25 dient, die sich bis in die 105 
Zeben 26 des FoiBes hinein erstrecken, die Zehen- 
spitze durchstoBert und mit ihren tumgebogenen 
Enden die Fnfinagel 27 bilden. 

Die Fig. 4 zeigt einen Schnitt durch den Fmfi der 
P(uppe und veranschaiulicht insbesondere die Be- "° 
festigung der DrahteiJdagen 22 und 25 im Verbin- 
diungsstuck 24 und die umgebogenen Enden 27 der 
Drahteinlagen 25, die die FuBnagel der Puppe 

bilden, 0 , 

In den Figuren ist auBerdem angedeutet, dafi das 115 
Innexe dfer hoblen Rorperteile der Ruppe durch 
Watte od. dgl. aiisgestopft ist. 

PATBNTANSPROCHE: 

1. 'Doppelt verlajufende Drahteinlage fur 120 
Puppenglieder, dadurch gekennzeichnet, daB die 
Drahteinlage an ihrem rumpfseitigen Ende eine 
ein an sich bekanntes pilzformiges Glieder- 
verbindungsmittel nmschlieBende Schlaufe (15) 
brldet .und die die Hande und FuBe versteifen- i»5 
den Einlagen fur jeden Finger und jede Zehe 
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nur als einfache, in einem audi die freien Enden 
der Gliederversteifungsdrahte aufnehmenden 
Verbindungsstuck (16, 24) zaisammengeftihrte 
Drahte (17, 25) ausgebildet sind. 

2. Doppeh verlaufende Drahteinlage fur 
PuppengJieder nach Anspruch i, dadurch ge- 
kennzeicbnet, dafl die Drahteinlageri der Finger 
(18) bzw. Zehen (26) durch die Finger- bzw. 
Zehenspitzen hindurchgefuhrt oind derart am- 



gebogen sind, dafl ihre Enden die Finger- bzw. 10 
Puflnagel (19, 27) biMen. 

In Betracht gezogene Druckschriften: 
Deutsche Patentschriften Nr. 365870, 862867; 
britische Patentschriften Nr. 464992, 535 811, 15 

631305,636968; 
franzosische Patentschriften Nr. 959 447, 

983641. 
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